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1. Wstep

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczgce wykonania i
odbioru robot zwigzanych z przebudowa linii napowietrznej SN i nN kolidujgcej z projektowang
budowg drogi.

1.2.Zakres zastosowania ST
Specyfikacje techniczne sg stosowane, jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3.Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte niniejszej Specyfikacji dotyczg prowadzenia robét przy budowie linii
napowietrznych, ktérych wiascicielem jest PGE Dystrybucja S.A.

1.4.0kredlenia podstawowe

1.4.1 elektroenergetyczna linia napowietrzna — elektryczne urzgdzenie napowietrzne

1.4.2 dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa — ochrona czesci przewodzacych, dostepnych w
wypadku pojawienia sie na nich napiecia w warunkach zaktéceniowych

1.4.3 odlegtos¢ pionowa — odlegtos¢ miedzy rzutami pionowymi przedmiotow

1.4.4 odlegtos¢ pozioma — odlegtos¢ miedzy rzutami poziomymi przedmiotow

1.4.5 przesto — cze$¢ linii napowietrznej, zawarta miedzy sgsiednimi konstrukcjami wsporczymi
1.4.6 zwis — odlegtos¢ pionowa miedzy przewodem a prostg tgczgcg punkty zawieszenia
przewodu w $rodku rozpietosci przesta

1.4.7 stup — konstrukcja wsporcza linii osadzona w gruncie bezposrednio lub posrednio za
pomocg fundamentu

1.4.8 skrzyzowanie — wystepuje wtedy, gdy pokrywajg sie lub przecinajg jakiekolwiek czesci
rzutéw poziomych dwéch lub kilku linii energetycznych i drogi komunikacyjnej

1.4.9 obostrzenie linii — szereg dodatkowych wymagan dotyczacych linii elektroenergetycznej na
odcinku wymagajacym zwiekszonego bezpieczenstwa.

1.5.0gdlne wymagania dotyczgce robét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz zgodnosé z dokumentacjg
projektowa oraz ST.

2. Materiaty
Materiatami stosowanymi przy wykonaniu przebudowy linii napowietrznych wg niniejszej ST s3:

- Przewdd AFI-6 wg PN-EN 50182:2002
- Izolatory kompozytowe wg PN-E 02051:2002

- przewdd Al 50mm? wg PN-74/E-90083

- przewdd AsXSn 4x70mm? AsXSn 2x25mm? wg PN-74/E-90083

- ogranicznik przepie¢ ASA 0,5/10 wg PN-81/E-06101

- ptaskownik Fe/Zn 25x4 wg PN-76/H-92325

- zerdz wirowana E 10,5/12, E10,5/10 wg PN-62/B-03265

- izolatory S80, N80 i trzony THS wg PN-66/E-06038

- oprawy sodowe SGS

Sktadowanie materiatow

Materiaty nalezy przechowywaé w pomieszczeniach przystosowanych do tego celu, zamknietych,
suchych, przewietrzanych i dobrze oswietlonych. Gospodarke materiatami nalezy prowadzi¢
zgodnie z wytycznymi gospodarki materiatowej dla przedsiebiorstw budowlano — montazowych
wykonujgcych elektryczne roboty instalacyjno — montazowe. Sposdb sktadowania materiatéw



elektrycznych w magazynie, jak i konserwacja tych materiatéw powinny by¢ dostosowane do
danego rodzaju materiatu.

3. Sprzet

Sprzet stosowany przy wykonaniu przebudowy linii napowietrznych to:

- samochéd dostawczy

- samochdd skrzyniowy

- przyczepa dtuzycowa

- zuraw samochodowy

- spawarka transformatorowa

- wibromtot elektryczny i spalinowy

- podnosnik montazowy samochodowy

- sprezarka powietrzna

- koparka jednonaczyniowa kotowa

- wiertnica na podwoziu kotowym

Sprzet powinien odpowiadac ogdlnie przyjetym wymaganiom, co do jakosci, jak i wytrzymatosci.
Sprzet powinien miec¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchomi¢ dopiero przy uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane. Sprzet podlegajacy pod
Urzad Dozoru Technicznego musi byé sprawny i posiada¢ wazing decyzje dopuszczajgcg do
uzytkowania.

4. Transport

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw konstrukcyjnych itp. niezbednych do wykonania danego rodzaju robdt.
W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposdb zapobiegajacy ich
uszkodzeniu. Zatadowanie i wytadowanie konstrukcji oraz urzadzen o duzej masie lub znacznym
gabarycie nalezy przeprowadzi¢ za pomocg dzwignic lub postuzy¢ sie pomostem z pochylnig. W
czasie transportu, zatadunku i wytadunku oraz sktadowania aparatury nalezy przestrzegac
zalecen producenta. Zaleca sie dostarczenie urzadzen i aparatdow na stanowisko montazu
bezposrednio przed montazem.

5. Wykonanie robot

Roboty przy czynnym gazociggu nalezy zgtosi¢ i uzgodni¢ wykonanie robdt z Rejonem Dystrybucji
Gazu w tomzy.

Wykonawca powinien opracowa¢ harmonogram wytgczen linii, w porozumieniu z wtascicielem
sieci energetycznej, ktéry uwzgledni wszystkie warunki, w jakich bedzie wykonywana
przebudowa napowietrznej linii energetyczne;j.

5.1.Roboty przygotowawcze

Podstawe wytyczenia tras linii napowietrznych stanowi dokumentacja projektowa. Trasy linii
okreslone w dokumentacji projektowej nalezy odtworzyé w terenie przed przystgpieniem do
budowy. Wytyczenie trasy wykona uprawniony geodeta.

5.2.Roboty ziemne

Wykopy pod zerdzie wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego oraz recznie w przypadku
wystgpienia zblizenia do innej infrastruktury podziemnej. Zerdzie posadowi¢ w gruncie na ptytach
stopowych lub fundamentach na gtebokosci w zaleznosci od dtugosci zerdzi i jej funkcji w sieci
oraz na zasadach zawartych w katalogach typizacyjnych oraz zalecen producentow.

Przy obsadzaniu stupa w gruncie nalezy starannie ubija¢ ziemie warstwami.



5.3.Roboty instalacyjno — montazowe

Wszystkie materiaty z demontazu podlegajg zwrotowi do magazynu PGE Dystrybucja S.A. Oddziat
Warszawa Rejon Energetyczny Wyszkéw. Przed rozpoczeciem robdét Wykonawca musi ztozyé
wniosek do wifasciciela sieci o ustalenie terminu wytagczenia i przygotowania miejsca
wykonywania prac w celu umozliwienia uzgodnienia z odbiorcami przerw w dostarczeniu energii.
W czasie robot na istniejgcych liniach nalezy zwracaé uwage na bezpieczenstwo pracy zagrozone
ewentualnie ztym stanem stupdéw i przewoddw lub obecnoscig napiecia.

5.4.Montaz stupow

Podczas montazu i stawiania stupéw w poblizu urzadzen pod napieciem nalezy spowodowac
wytgczenie tych urzadzed. W przypadku braku mozliwosci ich wytaczenia nalezy zachowad
odlegtosé najblizszego punktu ruchomego sprzetu i stupa 0,5 m. Stupy przed posadowieniem
powinny by¢ zabezpieczone przed korozjg do wysokosci co najmniej 0,2 m nad poziomem gruntu
dziatajgcego korozyjnie. Fundamenty i czesci betonowe stupdw znajdujace sie w gruncie powinny
by¢ zabezpieczone przez pokrycie powierzchni betonu powtokami izolacyjnymi zgodnie z norma
PN-75/E-05100 pkt.7.8.3, 7.8.4. Beton nalezy zabezpieczy¢ lakierem bitumicznym lub szktem
wodnym. Pofaczenia stalowe elementéw ustojowych nalezy chronié przed korozjg przez
malowanie lakierem asfaltowym. Nalezy przestrzegac wtasciwego usytuowania stupow wzdtuz osi
linii i jej statych punktéw zachowujgc podane nizej tolerancje. Tolerancje mogg by¢ stosowane
pod warunkiem nieprzekroczenia maksymalnych rozpietosci i zatoméw linii: przesuniecie wzdtuz
trasy linii stupa nie moze spowodowac przekroczenia rozpietosci krytycznej przesta, zaleca sie aby
roznica dtugosci sasiadujgcych przeset nie przekroczyta 20% przesta dtuzszego w przypadku
izolacji stojacej lub 25% w przypadku izolacji wiszacej, stupy naroine, rozgatezne, odporowo-
narozne, krafncowe skrzyzowaniowe powinny by¢ usytuowane w miejscach okreslonych
dokumentacja, kat zatomu osi linii powinien spetnia¢ warunki okreslone dokumentacjg. Stupy
ustawione na stanowiskach powinny spetnia¢ wymagania: stupy powinny sta¢ pionowo, z tym ze
dopuszczalne odchylenie wierzchotka stupa w kazdym kierunku od osi pionowej moze by¢:

r< 2h/300, gdzie h- nadziemna wysokos¢ stupa, stupy powinny by¢ ustawione w taki sposdb, aby:
- poprzecznik stupa przelotowego, odporowego, kranicowego tworzyt kat prosty z osig linii,

- poprzecznik stupa naroznego i odporowo-naroznego pokrywat sie z dwusieczng kata zatomu
linii, tolerancja odchylenia korica poprzecznika wynosita: t < b/50, gdzie b- dtugos¢ poprzecznika
od osi pionowej stupa,

- poprzecznik stupa rozgateznego pokrywat sie z kierunkiem wyznaczonym w dokumentacji z
dopuszczalng tolerancja: t < b/100, gdzie b- dtugos¢ poprzecznika od osi pionowej stupa.
Powyzsze tolerancje odnoszg sie rowniez do stupa skrzyzowaniowego.

5.5.Montaz przewodow

Rozwijanie i montaz przewoddéw nalezy prowadzi¢ w sposdb uniemozliwiajacy ich uszkodzenie
mechaniczne. Do rozwijania przewoddw zaleca sie stosowac urzadzenia ciggarkowo-hamujgce.
Przewody aluminiowe w miejscach mocowania do izolatoréw stojacych nalezy owija¢ tasmga
aluminiowg 10x1 na takiej dtugosci, aby dwa do trzech zwojéw wystawaty poza miejsce
mocowania. Przewdd po utozeniu w tozysku uchwytu nalezy pokry¢ wazeling bezkwasowsa.

W czasie budowy nalezy przestrzegac nastepujgcych zasad:

- powierzchnie stykow przewoddéw przewodzacych prad muszg by¢ dobrze oczyszczone,

- powierzchnie styku powinny by¢ duze, nalezy stosowac wtasciwy osprzet tgczeniowy,

- potgczenia muszg by¢ mocne, zabezpieczone przed korozjg wazeling bezkwasowg a w ziemi
lakierem bitumicznym i ta$mami.

Przed rozpoczeciem naprezania przewoddw stupy odporowe nalezy zabezpieczyé odciggami
przed uszkodzeniem lub zaplanowad taky kolejno$¢ naprezania, aby uniemozliwi¢ przekroczenie
2/3 catkowitego jednostronnego naciggu przewoddw. Naprezenie i regulacje zwisow nalezy
rozpoczyna¢ od przewodow potozonych najwyzej i w ten sposéb, aby wywotaé jak najmniejsze
sity skrecajace stupy.



6. Kontrola jakosci robot

W czasie wykonywania robét nalezy wykonac¢ czynnosci:

- sprawdzenie lokalizacji, wymiaréw wykopow pod stupy,

- sprawdzenie wymiaréw ustojéw,

- sprawdzenie jakosci potgczernn zamontowanych izolatoréw i osprzetu oraz przeprowadzenie
kontroli wartosci naprezen zawieszonych przewodéw,

- sprawdzenie odlegtosci przewoddw od ziemi, konstrukcji, drzew, obiektéw, z ktdrymi linia sie
krzyzuje oraz obiektéw bliskich,

-sprawdzenie zgodnosci faz w linii przewidzianej do réwnolegtego taczenia z inng linig,

- pomiary rezystancji instalacji uziemiajgce;j.

7. Obmiar robot
Obmiar robo6t nie ma zastosowania.

8. Odbior robét

Przy dokonaniu odbioru nalezy:

- zbadac stan dokumentacji powykonawczej,

- dokonac¢ obchodu trasy linii,

- sprawdzi¢ zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg, pomiarami i przepisami wybranych
elementow,

- ustali¢ warunki przekazania do eksploatacji i zatgczenia pod napiecie,

- dokonac probnego zatgczenia pod napiecie,

- sporzadzi¢ protokét odbioru przez wtasciciela sieci, z podaniem wnioskdw i ustalen.

9. Podstawa ptatnosci
Ptatnos¢ bedzie realizowana na zasadach okreslonych w umowie.

10. Przepisy zwigzane

10.1.Normy

- N SEP-E-003 -Elektroenergetyczne linie napowietrzne Projektowanie i budowa.

- PN-E-04700:1998 -Urzadzenia i uktady elektryczne w obiektach elektroenergetycznych.
Wytyczne przeprowadzania pomontazowych badan odbiorczych.

- N SEP-E-001 -2013. Sieci elektroenergetyczne niskiego napiecia. Ochrona przeciwporazeniowa.

- PN-B-06-50:1999 -Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

10.2.Inne dokumenty

- Ustawa o drogach publicznych z dnia 21.03.1985 Dz. Ustaw nr 14 z dnia 15.04.1985 z péz. zm.

- Ustawa Prawo Budowlane z dnia 07.07.1994 Dz. Ustaw nr 89 z dnia 25.08.1994 warunki
techniczne wykonania i odbioru robdét budowlano — montazowych

- Budowa elektroenergetycznych linii napowietrznych. Instrukcja bezpiecznej organizacji robét
PBE , ELBUD” Krakéw.

- Katalogi typizacyjne PTPIiREE.



